Program
Oprogramowanie w praktyce...

Kofa zebate. Parametry, obliczenia,
geometria
Quickfindera ciag dalszy

Na zakonczenie naszego cyklu dotyczgcego tego
programu, zaprezentuje jeszcze jeden modut dedykowany
dla mechaniki, a takze... jedng z opinii dotychczasowych
uzytkownikéw systemu.
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naszym opisie systemu Quickfinder nie mozemy Pyt i —
pominaé jednego z wigkszych modutéw — modu- I - - -
hu do obliczen kot zgbatych. Sama idea dziatania s e |

tego modutu jest analogiczna do poprzednich, wczeséniej opi-
sanych oraz jest bardzo intuicyjna dla kazdego konstruktora,
ktory zetknat si¢ z obliczeniami kot zgbatych.

W pierwszej grupie informacji musimy okresli¢ nastgpuja-
ce parametry charakterystyczne dla kot zgbatych, a mianowi-
cie: ilo§¢ zgbow, szeroko§¢ wienca, modul, tolerancje, luzy,
kat przyporu, odleglo$¢ migdzy wspodtpracujacymi osiami,
itd. Posiadajac te informacje, przechodzimy do kolejnej czg-
$ci — narzgdzia. W tym panelu wybieramy narzgdzie, ktore
bedzie symulowato obrobke naszego kota. Dzigki temu, ze

mamy dostep do kilku narzgdzi, mozemy wykonad nasze koto
w r6zny sposob, w konsekwencji czego otrzymamy... r6zny
ksztalt zgba (rys. 1). Rys. 1.
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Rys. 2. Rys. 3.
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Oprogramowanie w praktyce...

Quickfinder i Podstawy Konstrukcji Maszyn

Program ABEG Quickfinder Professional wykorzystywany jest w Katedrze Podstaw Konstrukcji Maszyn Wydziatu
Mechanicznego Politechniki Lubelskiej od potowy 2007 roku. Oprogramowanie to jest dostepne w wersji edukacyjnej dla
wszystkich studentéw oraz pracownikéw naszego wydziatu. Program wprowadzony zostat do dydaktyki w procesie obliczen
projektowych na zajeciach z przedmiotu Podstawy Konstrukcji Maszyn dla studentow kierunku Mechanika i Budowa
Maszyn. Zajecia te odbywajg sie na semestrze VIl jednolitych studiéw magisterskich w wymiarze 45 godzin oraz obejmujg
wykonanie projektu przektadni zebatej walcowej 2-stopniowej z wykorzystaniem podczas obliczer wytrzymatosciowych kot
zebatych normy PN-ISO 6336.

Podczas wykonywania projektu studenci wykorzystujg program do wspomagania procesu projektowania — SolidEgde.
Zadaniem studentéw jest zbudowanie tréjwymiarowego modelu przektadni, a nastgpnie na jego podstawie wykonanie
dokumentaciji technicznej. Zastosowanie programu ABEG Quickfinder Professional, a w szczegdlnosci modufu zwigzanego
z obliczeniami wytrzymatosciowymi zazgbien, w sposéb znaczacy przyspieszyto etap wstepnych obliczeh kot zgbatych,
ktéry dotychczas byt bardzo czasochtonny i zajimowat studentom znaczng czes¢ zaje¢. Program pozwala studentom

na jednoczesng zmiane wielu parametrow wejsciowych oraz obserwowanie ich wptywu na uzyskiwane wyniki, bez
koniecznosci przeprowadzania dfugotrwatych obliczen w celu poszukiwania rozwigzania optymalnego.

Kolejnym modutem programu szeroko wykorzystywanym przez studentéw jest baza fozysk tocznych, umozliwiajgca szybkie
dobranie do wstgpnie zatozonych wymagan konstrukcyjnych odpowiedniego rodzaju i typu fozysk.

W przysztosci planujemy wprowadzenie programu do dydaktyki na semestrze IV na studiach inzynierskich na zajeciach
projektowych z przedmiotu Podstawy Konstrukcji Maszyn. Dodatkowg zaletg programu jest jego ogdlna dostepnosé

on-line, dzigki ktérej studenci poza zajeciami mogg w dowolnej chwili skorzysta¢ z mozliwosci oferowanych przez program

w wydziatowym laboratorium komputerowym.

Dr inz. Grzegorz Poniewaz
Politechnika Lubelska

Wydziat Mechaniczny

Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn
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Rys. 4.

Przechodzac do kolejnej zaktadki — Allowance, mamy moz-
liwos¢ wybrania klasy doktadnosci wykonania kot, odlegtosci
wspolpracujacych zgbéw w kotach, tolerancje odleglosci osi
wspotpracujacych kot, etc. Przechodzac do czgsci Tooth form,
otrzymujemy mozliwos$¢ statycznego lub dynamicznego pod-
gladu naszej pary kinematycznej. Wciskajac przycisk Detail
View, otrzymujemy zblizenie wspotpracujacych zgbow (rys. 2 i
3). Dodatkowo mamy mozliwo$¢ dynamicznego obrotu kotami
— wciskajac przycisk Detail View i okreslajac kat obrotu, znaj-
dujacy si¢ w okienku ponize;j.

Aby zakonczy¢ nasz projekt wspolpracujacych kot zgba-
tych, przechodzimy do ostatniej zaktadki modutu — o nazwie
Load capacity, gdzie mamy mozliwo$¢ okreslenia pozostatych
brakujacych informacji oraz ustalenia, czy modut ma wykona¢
pelne obliczenia, czy tez wygenerowaé rysunek kota.

Na koncu tego okna znajduje si¢ raport podsumowujacy
nasze zatozenia i podajacy ostatecznie informacje o prawidto-
wosci wykonanego projektu (rys. 4). Wszelkie niezgodnosci
sa monitowane na czerwonym tle, takze nie ma mozliwosci
przeoczenia jakiegokolwiek bledu.

Gdy po raz pierwszy przystgpowalem do przygotowania
opracowania na temat tego systemu, od razu nasungta mi si¢
mysl, ze zaden z systemow 3D nie posiada tak specjalistycz-
nych narzedzi. Mozna oczywiscie, probowac laczy¢é pewne
moduty z innymi programami i tworzy¢ nowe. Pytanie tylko
— po co? Majac mozliwo$¢ korzystania z tego systemu ,,on-
line” i posiadajac tradycyjny system CAD 3D zainstalowany
na naszym komputerze, uzyskujemy bardzo duze mozliwosci

konstrukcyjne.
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